Elektronické regulatory otacek

Regulator je ovladan stejnym signalem jako serva, ktery je vyhodnocen elektronikou, jez Fidi
vykonovy stupen (osazeny vykonovymi tranzistory MOSFET s malym vnitfnim odporem
v sepnutém stavu a rychlym spinanim). Soucasti regulatoru mohou byt i dalsi obvody, jako je
stabilizator napajeni (BEC), ochranné obvody proti proudovému a tepelnému pretizeni, brzda
(Brake) a obvod odpojujici motor pfi poklesu napéjecfho napétl’ Vy'/sledkem vseho je potom
napajeni motoru proudovymi |mpulsy 0 napéti jen o néco mensim, nez je napajeci napéti a
frekvenci fadu nékolika kilohertzl. Cim je puls $ir&i, tim motor pracuje s vét$im vykonem.
Tento popis plati pro stejnosmeérny regulator. Regulator pro strfidavé motory (dnes prakticky
vyhradné bez senzord) obsahuje stfidad, slozit&jsi vykonovy stuperi a dalsi elektroniku, ktera
sleduje otaceni rotoru. Pro modely aut a lodi se vyrabéji obousmérné regulatory umoznujici
plynulou regulaci jizdy vpred i zpatecky.

Funkce a parametry regulatori

Stabilizator napajeni BEC: vytvari stabilizované napéti (5V) pro napajeni pfijimace a serv -
v modelu proto odpadd nutnost pouzit zvlastni akumuldtor - to u béznych modell znamena
usporu 50-100g. Méjte na paméti, Zze pripojit je mozno jen omezeny pocet serv (obvykle 3-
4); navic s rostoucim napajecim napétim zpravidla povoleny proud BEC klesa. Prostudujte
proto peclivé ndvod. Proudova a tepelnd ochrana: chrani proti pretizeni reguldtoru. Zpdsob
jejich fungovani se u jednotlivych znaéek li§i - proto opét doporuc¢ujeme dikladné studium
navodu.

Brzda: brzda je nutnd pro zastaveni motoru, aby se mohly sklopit listy sklopné vrtule
u motorového vétroné. Naopak klasické ,motordky" brzdu nepotrebuji a pfi vypnutém motoru
se vrtule volné protaci. Brzda byva zarazovana nebo vypinana zvlastni propojkou (starsi
stejnosmérné regulatory JETI) nebo programové (stridavé regulatory JETI a Model Motors).
PCO - odpojeni motoru pri poklesu napajeciho napéti: v nejednodussi varianté je motor
odpojovan pri poklesu napdjeciho napéti pod urcitou pevné stanovenou Uroven (starsi
stejnosmé&rné regulatory JETI). U reguldtori Model Motors nejprve pfi uréitém poklesu
napajeciho napéti (v zavislosti na poctu ¢lankd) dojde k omezeni vykonu motoru na 50%, coZ
pilotovi signalizuje brzké vycerpani ,paliva®“, a nasledné pri dalsim poklesu napajeciho napéti
(na Uroverl opét zavisejici na poctu ¢lankd) se motor odpoji zcela. Vyhodou je jasné
upozornéni pilota na nutnost pristat a také nehrozi nebezpeéi hlubokého vybiti akumulatord,
pokud pouzivdme sady s vétsim poctem ¢&lankd. Samoziejmé i po odpojeni motoru z(stava
zachovano napadjeni prijimace a serv obvodem BEC. Musite vSak pamatovat na to, Ze doba
provozu je omezena - vzdy bychom vSak méli mit nékolik minut na bezpecné pristani.
OPTO: regulatory oznacené OPTO maji elektricky zcela oddélenu Cast Fidici elektroniky
(propojenou s prijimacem) a vykonovy stupen ovladajici motor. Ulelem je omezit Sireni
rudivych napéti pfi spinani velkych proudd pfi vétsich napétich. Tyto regulatory samozfejmé
nemaji obvod BEC, a je proto nutno pouzivat zvlastni akumulator pro napajeni pfijimace a
serv. Zhruba plati, Ze reguladtory pro proudy nad 40-50A a pro vice nez 10 &lank( by mély byt
typu OPTO.



